
 할로겐 ************************************* 영역 spectrum 측정
 투과성이 좋은 ****nm ~ *****0nm 의 가시광선과 ********** 대역의 램프 개발
 ****** block 적용시 spectrum 변화에 따른 온도변화 측정

 가시광선+*******************************************선대역추출용구조설계

 투과성을향상시킨 lamp bulb 개발

 ********************************************************************** systerm up grade

 심부체온상승 ******************************************************템연구및개발

참여기업 : (로고) (주)레***** 과제책임자 :       홍길동 교수

개발결과

 ************************ module의소형경량화구현

1) ^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^개발및 &&&&&연구

 ****** 케어효과가적용된 PET care 기기개발

 피부 ***************** care 기기개발

 PET care 기기특허출원진행

기대효과
 국내최초 ******** 방식의

PET care(dryer 겸용)기개발
▶************************* 피부,관절질환 care

 국*******************Ray care 기기개발
▶이동형으로 의자및 침대에서 다양한
각도의 자세로 케어가 가능하도록 설계

PET care dryer
Portable care 

정량목표 or 이미지등

과제명 : 가***~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~분석

중소기업공학컨설팅센터

 GNSS를 설치한 부표(Bouy)를 통하여 수중드론 출발점 GPS 좌표를 획득하고, 수중드론 센서(자이로센서, 가속도계, 수압계 등) 제어

파라미터 값을 누적을 통해 구한 상대위치와 결합하여 수중에서의 절대위치를 구하는 알고리즘 개발 및 구현

 고가의 소나센서를 장착하지 않은 보급형 드론의 영상과 절대위치 결합을 가능한 보급형 수중드론 개발

 고가의소나센서없이도위치추적이가능한보급형수중드론개발

참여기업 : 과제책임자 :       김현용 교수

< 개발결과 >

 촬영위치별이미지분류및데이터 DB가구현

- 촬영위치와촬영영상의매핑기능및분류기능구현 - 이미지와위치정보결합을통한수중 3D 이미지구현기능

< 기대효과 >

정밀위치추적이가능한수중드론개발을통하여보급형수중드론의산업분야활용활성화

Portable care 

과제명 : GNSS와가속도정보융합방법을통한정밀위치추적이가능한보급형수중드론개발
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